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INTRODUCCION

Al iniciar el programa Dentalwings DWClient, aparece la siguiente pantalla para
definir la nueva orden de trabajo (“Order Creation”).

En el momento de seleccionar “Order Creation”, aparecera la siguiente pantalla,
donde habra que definir el tipo de trabajo a realizar. Se seleccionara el dentista,
paciente, tipo de protesis, material, subtipo de proétesis, etc.
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R Recibiendo pedido ™

Pedido CnB & Implants CNB & IMPLANTS

Seleccionar “Pilares” en la familia de proétesis, el material y color deseado, en
“Subtipo de proétesis” seleccionar un trabajo sobre implantes ya que se trabajara
con tibases, directo a implante o con directo a implante provisional y en “Kit de
Implantes” seleccionar “DAS” y el codigo deseado.

Seleccionar la biblioteca Dynamic Abutment Solutions (DAS

MU)

En el momento de seleccionar la biblioteca de DAS para trabajar con el sistema
Multi-Unit DAS, podra elegir entre diferentes sistemas de Scanbody para su
escaneo, que son:

e Scanbody Multi-Unit DAS

e ScAnalog Multi-Unit DAS (Para mas informacion de como trabajar con un
ScAnalog, solicitar Instrucciones de Uso especificas del ScAnalog).

¢ Dynamic Scanbody (8mm, 10mmy 12mm, con sus opciones de adaptadores
l01G)




Seguidamente con el tipo de Scanbody debera elegir la compatibilidad del
implante (como por ejemplo Nobel Biocare, Straumann, Astra, Zimmer, etc).

Las bibliotecas DAS cuentan como se menciond anteriormente con diferentes
opciones de Scanbody, las cuales estan representadas con las siguientes
nomenclaturas:

DAS_MU_XXXX_PREMIUM - Biblioteca con Scanbody Multi-Unit
DAS_MU_SA_XXXX_PREMIUM - Biblioteca con ScAnalog Multi-Unit
DAS_MU_I/IG_HH_XXXX_PREMIUM - Biblioteca con Dynamic Scanbody (solo
para opcion protésica rotatoria)

Nomenclatura:

DAS = Dynamic Abutment Solutions

MU = Multi-Unit

XXXX = Compatibilidad (Ejemplo 0040)

PREMIUM = Tiene las opciones protésicas de Tibases, Directo a Implante,
Directo a Implante Provisional, ambos Directos a Implante con valores reales de
conexion para su fresado. También la opcion de Réplica Digital.

SA = ScAnalog

I/IG = Adaptador standard | o Adaptador 3mm IG

HH = Altura Scanbody, puede ser de 8mm, 10mm o 12mm.

La empresa cuenta con un listado (PDF) el cual marca la compatibilidad del
implante con un nimero, como por ejemplo la compatibilidad DAS_MU_0001_
PREMIUM representa a Biomet 3| Certain Plataforma Estrecha.

Un mismo numero puede tener mas de una compatibilidad, como por ejemplo
DAS_MU_0024_PREMIUM es compatible con Nobel Biocare Branemark
Plataforma Regular, pero también sera compatible con los hexagonos externos
que sean compatibles con las dimensiones del hexagono externo de Branemark
Plataforma Regular.

Una vez seleccionada la compatibilidad con la que trabajar, ahora se decide el
tipo de trabajo a realizar. Una de las ventajas mas importante del sistema es
que tiene diferentes opciones de trabajo.
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Ti-Base_NR = Base de titanio No Rotatoria

Ti-Base_R = Base de titanio Rotatoria

Direct_NR = Trabajo directo a implante No Rotatario

Direct_R = Trabajo directo a implante Rotatorio

Direct_NR_Provisional = Trabajo directo aimplante para provisionales No Rotatorio
Direct_R_Provisional = Trabajo directo a implante para provisionales Rotatorio

Como se puede observar en las imagenes anteriores, cada opcion protésica
viene acompanada entre paréntesis de la opcion del Multi-Unit con el que se
quiere trabajar, como por ejemplo MU=1mm lo que significa que es el Multi-Unit
de 1mm de altura gingival con el que se quiere trabajar y disenar la protesis.
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[ Recibiendo pedido ™

@ Pedido CnB & Implants PEDIDO CNB & IMPLANTS

Capa de base

Una vez definido todo el trabajo se pasa el siguiente paso donde se seleccionaran
los archivos de escaneo o se realizara el escaneo si éste todavia no fue realizado.
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# Importacion del escaneo

& COM-200601-1 Definicion del mod
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SE R (MU=Tmm),

Enelsiguiente paso se realiza la orientacion del modelo escaneadoy a continuacién
se selecciona la zona donde esta ubicado el scanbody, segun se muestra en la
siguiente imagen.

Cliente DWOS (acm) - 9.1
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Zona de reposicion con 3 puntos del scanbody. Se seleccionan tres puntos tal
como se muestra en la siguiente imagen y a continuacion se selecciona reposicion
precisa para terminar de ajustar el scanbody.

Referencia

Resultado de la vis

Se define la linea cervical, donde se puede modificar la altura radical, el angulo
de inclinacion de la linea, etc.
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Se define la linea cervical, donde se puede modificar la altura radical, el angulo
de inclinacion de la linea, etc.
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& Modelacion CAD
& COM-200601-1 cO 601- 204 = Anatomia Multi

default

Cancelar

Si se desea cambiar la angulacion de la chimenea, click derecho sobre la
estructuray seleccionar “Ajuste del Eje” seglin se observa en la siguiente imagen.
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8 Modelacion CAD
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A continuacion se le abrira unas opciones donde podra modificar la angulacion
del canal.
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Se realiza la modificacion del canal angulado si es necesario y se finaliza el
proyecto.

Un punto muy importante es poder cambiar de Multi-Unit sin necesidad de volver
a escanear el modelo o volver a llamar al paciente para un escaneo por cambio
de altura gingival de Multi-Unit.

Cuando se esta disenando la prétesis y el cliente observa que puede ser
necesario el cambio de la altura gingival de un o unos Multi-Unit, el protésico
puede comunicarse con el clinico y ensenarle el diseno y el posible cambio del
Multi-Unit. Con el sistema de trabajo de Dynamic Abutment Solutions y la biblioteca
de Multi-Unit, es posible cambiar el Multi-Unit en el diseno virtual y disenar y fresar
la protesis sin necesidad de volver a escanear. Asi de ésta manera el clinico solo
tiene que cambiar el/los Multi-Unit que se cambian en el diseno en el paciente
y tendra el trabajo resuelto sin necesidad de mdltiples escaneos o multiples
disenos.

A continuacion se explica como se activan las opciones y su funcionamiento.
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La siguiente imagen muestra un diseno standard en Dentalwings.

& Modelacion CAD ™

a8

A
& tib:

Para poder cambiar el Multi-Unit es necesario click con el boton derecho sobre la
prétesis y posteriormente click en “Editar Pedido” segun se muestra en la imagen
siguiente.

& Modelacion CAD *

[:]




Aparecera la siguiente pantalla donde se podra modificar el MU.

o
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Capa de base
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Crear puente
Crear barra

Anular el puente Adjuntar document

@  Aceptar

=1mm), Kit DW.

e implante, TH =1mm), Kit OW.

Se realiza click sobre el MU que se quiere modificar y a continuacion
selecciona la nueva altura gingival del MU.
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Como se explico en la primera orden, el MU seleccionado era de 1mm, como se
puede observar se puede cambiar segun se muestra en la imagen anterior, ahora
el nuevo MU es el de 3mm. Se realiza el cambio sobre el/los MU que se quiere
cambiar y clickar en OK.

Nota: solo se puede hacer los cambios en Rotatorio, ya que si se cambia en No
Rotatorio, luego en clinica al cambiar el Multi-Unit en boca es imposible mantener
la posicion de la antirotacién como al inicio.

El software automaticamente realiza el cambio como se puede observar en la
siguiente imagen.
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Como se puede observar en laimagen anterior, el MU ahora que esta en el diseno
es el de 3mm. Se termina de disenar por si hay que realizar algin cambio y se
finaliza el trabajo.

Una vez finalizado el trabajo se puede realizar el diserio del modelo para su
posterior impresion en 3D.




Replica Digital

Una vez finalizado el trabajo se puede proceder a disenar el diseno del
modelo dental para su posterior impresién en 3D. Se selecciona “Virtual
Model Builder”.

adm) - 9.1
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2 constructor de modelo virtual *

iciar dialogo

Asignar paciente manualmente

Siguiente

A continuacion se procede al disenio del modelo donde se pueden modificar
parametros segun se puede observar en las siguientes imagenes.
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Finalmente obtenemos el modelo 3D para imprimir con el orificio para colocar la
réplica digital.
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2 Constructor de modelo virtual




